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> Wprowadzenie W elvis

 Wyzwanie - coraz
wieksza komplikacja
sprzetuvs.
maksymalizacja )
dostepnosci maszyn =4

* Po pierwsze -
konserwacjal!l
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reaktywna
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Konserwacjapredykcyjna -  “Nrevis
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CZaniki IMU NN Telvis

Czujniki Se F '
Inertial 4 $ /)

Measurement
Unit
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Czujniki IMU dawniejidzi§ SN

Lata 60-te XX wieku - program Apollo Wspotczesnosée
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Dlaczego IMU? N renvs

* Projekt

* Wybor detektora

* Implementacja sprzetowa

* Testy wewnetrzne

 Budowa czujnika w wersji przemystowej
* Wyszukanie przypadku uzycia
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Studium przypadku

« Wybor monitorowanego urzadzenia
« Rozpoznanie warunkow pracy

« Opracowanie:

Obudowy

Uktadu transmisji
Dostosowanie ilosciowe
Dostosowanie parametrow
Dodatkowy monitoring

* Rozpoczecie monitoringu

]
N Telvis
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Pozyskane dane - wartosci
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Pozyskane dane - analiza
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Podsumowanie N relvis

* Droga do optymalizacji kosztéow utrzymania
prowadzi przez monitoring

* Inteligentny monitoring = konserwacja predykcyjna

* Wtasciwy dobor rozwigzan

e Zaproszenie do wyszukiwania zastosowan

www.telvis.pl



Pytaniai odpowiedzi Wreivis
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Telvis

Dziekuje za uwage

TelvisSp.zo.o.
ul. Karoliny 4

www. telvis.pl 40-186 Katowice
www.telvis.pl
telvis@telvis.pl
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